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Exercice 1 : 
Etant données l’excentricité e, les dimensions cinématiques de la manivelle et de la bielle du mécanisme 
excentré de la figure 1, résoudre le problème de vitesses et d’accélérations par les méthodes graphique et 
analytique.  
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Exercice 2 : 
Construire les polygones des vitesses et des accélérations pour déduire les vitesses angulaires 3 4 et ω ω 

, les 

accélérations linéaires  et B Ca a  ainsi que les accélérations angulaires 

3 4 et α α  du mécanisme 4 barres articulées de la figure 2.  
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Exercice 3 : 

Par la construction des polygones des vitesses et des 
accélérations du mécanisme à double coulisse (Figure 3). 
Déterminer les vitesses et les accélérations des pièces 3 et 5 ainsi 
que la vitess et accélération linéaires du point D. Données : 
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Exercice 3 : 
Considérons le mécanisme à curseur - manivelle 
inversé illustré sur la fogure 4. Supposons le 
mécanisme à la position  θ2 = 330° et se déplaçant 
avec une vitesse de rotation constante ω2 =30 rad/s. 
Déterminez les polygones de vitesse et 
d'accélération. Trouvez la vitesse angulaire et 
l'accélération de la tige 3 ainsi que la vitesse linéaire 
et l'accélération du curseur 4. On donne : 
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Exercice supplémentaires 

Exercice 5 

En considérant la position actuelle, représentée sur la figure 5, résoudre les problèmes de vitesses du 
mécanisme six barres articulées donné. Calculer 5,   et D EV Vω
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Exercice 6 

En considérant la position actuelle, représentée sur la figure 6, 
résoudre les problèmes de vitesses du mécanisme quatre barres 
articulées suivant. Calculer 4,   et B CV Vω
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Exercice 7 

On considère le mécanisme à coulisse de la figure 7. Sachant que la pièce motrice tourne à une vitesse 
constante 2 20 rad

sω = , résoudre les problèmes de positions, vitesses et accélérations du mécanisme. En 
déduire la vitesse du point B de la pièce 3 et l’avantage 
mécanique du mécanisme. On donne : 
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