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Chapitre III 

 

Résolution des systèmes d’équations Non linéaires 
 

Objectif du chapitre   

 

✓ Méthode de Newton pour la résolution d’une équation non linéaire 

 

✓ Méthode de Newton pour la résolution d’un système d’équations non linéaires 

 

III.1 Méthode de Newton pour la résolution d’une équation non linéaire 
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Figure III.1 e 6.2 : Construction des premiers itères de la méthode de Newton 
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