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SERIE DE TD N° 2 
Exercice 1 :  

 

Exercice 2 :  

Le tenseur des contrainte au point M relativement (M,X1,X2,X3) est défini par : 

𝜎௜௝(𝑀) = ൥
7 0 −2
0 5 0
−2 0 4

൩ 

1) Déterminer le vecteur contrainte agissant en M sur le plan normal : 
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2
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𝑒ଶሬሬሬ⃗ +

1
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𝑒ଷሬሬሬ⃗  

2) Déterminer la composante du vecteur contrainte perpendiculaire au plan ; 
3) Déterminer la longueur du vecteur contrainte.  
4) Déterminer la composante du vecteur contrainte parallèle au plan ;  
5)  

Exercice 3 : 

L’état de contrainte des contraintes à point M est donnée par : 

𝜎௜௝(𝑀) = ൥
7 0 −3
0 3 0
−3 0 −1

൩ 

- Trouver le vecteur  contrainte (traction) dans le plan P qui possède un vecteur unitaire 
normal 𝑛ሬ⃗  :  

𝑛ሬ⃗ =
1
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𝑒ଶሬሬሬ⃗ + 𝑒ଷሬሬሬ⃗  

- Déterminer la composante perpendiculaire au plan P (contrainte normale), la magnitude 
du vecteur contrainte et angle qu’il faut avec le vecteur 𝑛ሬ⃗ . 


