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. u1 = (0, 1, a) u2 = (1, 1, 0) u3 = (1, 0, 1)
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.( une base de R3
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( Quelles sont les cordonées du vecteur (0, 1,−1) dans la base précédante? )
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. F = {(x, y, z, t) ∈ R4 : 2x− y = 0 et z − 3t = 0} �
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.( Montrer que F est un sous-espace vectoriel de R4
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.( Déterminer une base de F ) F È A
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g(x, y, z, t) = (2x− y, z − 3t)
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. f(x, y, z) = (y − z, z − x, y + x)
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.( Montrer que f est bijective ) �ú
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( Déterminer l’expression de f−1
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