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On démontre facilement que la loi de Hook-Duhamel s'écrit dans le système de coordonnées -  comme suite  :x y
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On trouve

3.  Comportement thermomécanique

4 1

0.1769
 = 10 0.0531  

0.0396

x

y C

xy

α
α
α

−
°

   
   ×   
   −  



Solution Ex 3
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Solution Ex 5
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Exercice Supplémentaire
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