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lnterroeation 6crite N"2 en Th6orie des M6canismes

Corngi tyf,
On considdre le rn6canisme i coulisse de la figure ci- dessous. Sachant que la piBce motrice 2 tourne i une
vitesse constante oz=20 '"fi, r{saudre les problEmes de positions et de vitesses du m6canisme. En

ddduire la vitesse du point B de la piEce 3.
On donne :

.1O.=75mm'= BA=4jAmnt

O'O., =125mm :
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