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Exercice St_:pplémentaire

On considére le mécanisme a coulisseau de la i-contre. Calculer

sa moblllte et son nombrej‘zclomathue
Downtes v Oy, wy= €, M3, %, ¥y

e Ferire les equatl({ryls de fermeture de

correspondantes (algébriques).
e Résoudre le probléme de position.

boucle

1 v
e Ecrire les équations de fermeture de boucle pour les problémes de vitesse et d’accélération.
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Exercice Supplémentaire
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