
Exercice 3 
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En substituant (1) dans (2) et en simplifiant par ܦ, on obtient : 
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D’où : 
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En posant : 
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ߩ
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On aura : 
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En désignant la masse de la barre par ܯ௕ : 
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On obtient : 
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Soit : 
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