Comportement thermomécanique

Considérons un matériau orthotrope dans les conditions d’un état de contraintes
planes soumis a une différence de température AT. Si on doit tenir compte des
déformations dues a la variation de température, la loi de comportement en
termes de constantes de souplesse s’écrit :

{3}(1,2) = [S]{O-}(l,Z) +AT {0‘}(1,2)

Cette équation représente la loi de Hook — Duhamel généralisée ;
Le terme {0‘}(1,2) s’exprime par :

{a}(l,Z) =%

Avec o, et «, les coefficients de dilatation thermique de l'unidirectionnel
suivant le sens long et le sens travers respectivement.



Ecriture de loi de Hook — Duhamel hors des axes
d’orthotropie

Sachant que:
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On démontre aisément que :

Tel que :

a a, =c0s® O.a, +sin® H.a,
{a}(x ) =1a,  avec g, =sin’ O.a, +cos® O.a,
@, a,, =2c0sdsinf(a, —a,)




