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Corrigé type
1Solution ex
o laposition de corpsat = 1s : x(1) = 10
o x=0=6t>+ 16t =0il passe par I'origineat =0sett = g =2.7s

_ x(t=2)—x(t=0)

O Umoy == — = 4m/s
o B(t) === 16— 12t;v(0) = 16m/s
O Umoy = —v(t=22):1;(t=0) = —12m/s?
o a=2=-12
2l o
sl Gl M Ankddas <51 o
Xt =t*-1 ... (1)
yt)=2t ... (2)

REM Jbwdhlas o

o (D-ot=x(t)+1 Wdis y(t) =2¢x(t) +1 .

dx
v,=—t2=
X dt
= _ dy
o V= Vv.=—=2
Y odt
g dT - - - - .
V=d—tM=vxL+vy]=2tl+2]:4r-)u @
dvy
=—=2
X dt
o a= a_ﬂ:
Y oodt

d 2o0M
dt?

e gl eyl gl Absh o
v=v2+v2 =22+ (2)?2=,/41+t2) o
a= \/axz +a,? = J(@)2%+ (002 =2m/s? o

Y= = axf+ ayj = 2ig ) o
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1)

2)

3)

4)
5)

_Av
0< I{S{]s,a_m

At=0s, v=0m/s = vp=0.Donc: v = . Le mouvement est uniformiment accéléré.

30< t<50s, a=0m/s?, v=30m/s. Le mouvement est uniforme.

S0<t<B0s a=

Av
At

=1m/s%, v=at+u

=—3mist, v=at+uy

At=0s, v=30m/s = vy=30. Donc : v = —3f + 30. Le mouvement est uniformiment

retardé.

60 < < 80 s, a=0 m/s?, v = 0 m/s. Le mobile est au repos.

80< f<100s, a=

Av _ -3

Ar T 2

m/s®, v=at+ vy

At=0s, r=0m/s= py=0.Donc:v= _735. Le mouvement est uniformiment accéléré.

0=t=30s 30<1<50s 50<r=60s 60<1<80 80<1<100
ay=Im/s’ a>=0 as=-3m/s’ =0 as=-1,5m/s’
Ax;=450m Axv;=600m Axvs;=150m Ae=0 Avs=-300m
e X pase .2
abscisse finale : x=xgt Z AX, =900m ; chemin parcouru : I= Z‘(|£\xl =1500m
5ppillda 1

Pour la voiture : x;(t) = %tz +d, = %tz -3
Pour la moto : x,(t) = v,t +d, = 15t — 24
Il'y a dépassement si : x; (t) = x,(t) :>§t2 —3=15t—24 :>§1:2 —15t+21=0

En résolvant cette équation : {

t, =1,68s

t,=832s

X

!

x=1,2m
= 1008 m

Siv, =36Km/h = 10m/s = x,(t) = 10t — 24, il y a dépassement si : x; (t) = x,(t) ce qui

revient a résoudre I'équation :

3 ., . I .
Etz — 10t + 21 = 0 quin’a pas de solution car A est négatif donc ils ne vont pas se rencontrer.

Détermination de la distance minimale :

o Ax=x;—x,

3

=Zt%2 —10t + 21 = 0, est minimale si sa dérivée est nulle :

T2

o Axpin =4.33m

10
Ax’=3t—10=0=>t=?s
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r 1 N |r .l . r -
cos— ; a,=——sin— ; |a=a, +a, =025ms "
2 : 22 :
dv > —
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