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2/ Expression du vecteur posifion :
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Remargque : Dans un repére cartésien. si I'une des coordonnées est nulle le mouvement
est dit plan (mais il peut étre rectiligne aussi) : s1 deux coordonnées sont nulles le mouvement
ne peut étre que rectiligne : si les trois coordonnées sont différents de zéro, dans ce cas le
mouvement est dit spatial.

Réponse : Démontrons d’abord que le mouvement est rectiligne : pour cela on doit
chercher I'équation de la trajectoire. Apreés élimination du temps entre les deux équations
horaires données on trouve: y=x+4=équation d'une droite. donc le mouvement est
rectiligne.

Pour que ce mouvement soit uniforme 1l faut que la vitesse soit constante en direction.
en sens et en module.

. — - = 2 2 -1
Le vecteur vitesse est v=2i+2j = v=+/2"+2" = v=+/8 =283ms
Ceci implique que le mouvement est uniforme. En définitif le mouvement est réetiligne
et uniforme.
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